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過

全探索対
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選択課題
全項目
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1808 迷える子羊クエストⅣ 天空のメリー 15：06 15：30  24m34ｓ 〇 〇 1

・モニタリング
をオペレー

ター手元のタ
ブレット端末で
実験している。
・次のチェック
ポイントへ移
動中にコース
アウトしたので
実験終了とし

た。
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随走
委員

  第　4回実験走行記録走行結果表

ロボット
番号

特記事項

課題達成

所要時間
終了
時刻

　ロボット名

走行距離のマイルストーン 選択課題のマイルストーン

チーム名
出走
時刻

公園内走
行ルート

（地図PDF
リンク）


