
MS1
・

確認走行
区間

MS2
・

折り返し
点

MS3
・

ゴール
（完走）

信号認識
による横
断歩道通

過

全チェック
ポイント通

過

全探索対
象発見

完走
＋

選択課題
2項目
達成

完走
＋

選択課題
全項目
達成

1808
迷える子羊クエスト

Ⅳ～導かれし経路た
ち～

天空のメリー 15:05 15：24 19m 30s 〇 〇 1

宇都宮大の
（赤）が探索対
象者前に停止
しているところ
に接近して最
終的に衝突し
て非常停止し

た。

飯島

1827 群馬大学・ミツバチーム MG18 15：05 15：39 33m 18s 〇 〇 〇 〇 〇 〇 2 鶴賀

1834-1 尾崎研究室 SARA 14：57 16：02 1h 05m 〇 〇 〇 3

・車止めの間
を通過する際
に何度も往復

することが
あったが接触
事故はない。
・誤認識多数

あり。
・CP#13付近、
対象誤認識に

より芝に逸
脱、縁石に

キャスター接
触→不動

伊達
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随走
委員

  第5回実験走行記録走行結果表

ロボット
番号

特記事項

課題達成

所要時間
終了
時刻

　ロボット名

走行距離のマイルストーン 選択課題のマイルストーン

チーム名
出走
時刻

公園内走
行ルート
（地図

PDFリン
ク）


